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Veiculos autbnomos inteligentes possuem larga aplicacdo em processos de manufatura, no setor de servigos e em atividades nas
quais a presenga de um operador humano ndo é desejavel, como em situagBes que ponham em risco sua salde ou vida. Outra
aplicacédo para o veiculo autbnomo é na ajuda de deficientes fisicos, por exemplo. Téo importante quanto o desenvolvimento de
um veiculo autdnomo inteligente (AIV), € o dominio das tecnologias necessarias para a sua construgdo e controle preciso da
plataforma. O trabalho a ser desenvolvido neste projeto insere-se em um projeto mais abrangente cujo objetivo é a construcdo de
uma plataforma para um veiculo autbnomo capaz de mover-se em um circuito pré-determinado utilizando diferentes estratégias
de controle. Foram encontradas diversas dificuldades, tais como problemas mecanicos, problemas de leituras imprecisas dos
encoders, problemas relativos as limitacdes e erros obtidos nas leituras dos sensores de ultra-som, entre outros, que estdo sendo
superados neste primeiro protétipo. A plataforma desenvolvida na PUCRS pelo grupo de automacgdo e controle de sistemas
(GACS) tem alcangado bons resultados neste primeiro protétipo de uma série de trés, o sistema de controle do mesmo esta
funcionando bem, tanto a parte eletr6nica, desde o acionamento dos motores DC por chaveamento e PWMs, Contagem dos pulsos
dos encoders, sensoriamento via ultra-som, e a parte de programagdo com os algoritmos de controle, PIDs, e de sensoriamento
tiveram bons resultados, ja que o controle da plataforma esta funcionando bem.(CNPq - PIBIC/PUC-RS).
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