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Introducao

Aposturadoserhumanoestaintimamenteligadaaquestbesde bem-estaresaude. Paraobterbonsresultadosdereabilitacadocoma

adequacao postural sdo necessarios sistemas e métodos precisos de aquisicao e captura de dados do corpo humano, além de
técnicas de interpretacao dos dados sem distorgdes criticas para um diagnostico confiavel seguido da prescrigcao de tratamentos
personalizados viaveis e eficazes. Neste projeto tem-se como objetivo desenvolver tecnologias e produtos para captura de dados
humanos visando a qualidade de vida de pessoas com deficiéncias. Especificamente, o projeto visa a analise e avaliacao de
dispositivoseletronicosde capturadomovimentohumano (bioMocap)paraapesquisaeodesenvolvimentode projetosinovadorese
tecnoldgicosnaareade TecnologiaAssistivaematendimentoapessoascomadeficiéncia.

Materiais e Métodos

A equipe desenvolveu uma pesquisa sobre as técnicas de
captura de movimento. Dentre as analisadas, optou-se por
trabalhar com sensores de aceleracao (acelerbmetros). Foi
realizado um estudo em cima do modelo de acelerbmetro a ser
utilizado, baseado nos dados do fornecedor de cada dispositivo
(datasheet), e a opcao foi o modelo ADXL345.

Havendo a necessidade de fazer o controle desse sensor, foi
utilizada uma placa microcontroladora da familia Arduino para

estabelecer a comunicacao com o acelerébmetro. O Arduino se - —
. _ o . Soldagem dos acelerébmetros Materiais utilizados paraa soldagem
tornou a melhor opgéo pois e um controlador de facil utilizagéo e dos acelerémetros

possui uma linguagem de programacao apropriada para o

projeto. Partimos para o estudo dos dispositivos diretamente focados ao projeto.
Com o objetivo de manipular mais de um acelerbmetro simultaneamente,
fol necessario fazer um estudo de dimensionamento das capacidades
das placas Arduino e das condicbes da aplicacao dos sensores nessas

condi¢oes.Por parte dos sensores, foi necessario fazer a escolha do

protocolo de comunicacao a ser utilizado no barramento Arduino/ADXL345.

A opcéo foi por o protocolo SPI (Serial Peripheral Interface), devido a maior

confiabilidade na condicao de aplicacdo de mais de um sensor e ao maior
conhecimento em relacao ao protocolo 12C.

A realizacao do controle dos sensores foi feita em etapas. Primeiramente,
confirmamos o sucesso no uso de um acelerometro. Posteriormente,
realizamos o teste com 2 sensores e assim gradativamente. Analisamos
também a possibilidade de um sistema de multiplexacao (que passou a
ser desnecessario, segundo a avaliacao da equipe perante as condigoes

Circuito de comunicacao entre os sensores e 0 Arduino do projeto).

Resultados

Como material final deste projeto, realizamos o circuito de adaptacao e comunicacao entre 3 sensores € a placa Arduino, desenvolvemos a parte
computacional necessaria e a parte fisica do projeto a fim de aumentar as possibilidades de aplicacao e facilitar o uso por parte do usuario. Os
acelerébmetros foram soldados em cabos de 1,5 metros de comprimento com o objetivo de possibilitar a movimentacao do objeto sob o qual o
sensor esta atuando. O circuito projetado visa a implantacao de um, dois ou trés acelerometros simultaneamente, porem ha a possibilidade de
ampliacao do numero de sensores e, consequentemente, a aplicacao do projeto. Desenvolvemos o uso de, no maximo, trés acelerOmetros, pois
a implantacdo de um numero maior geraria certas falhas de comunicacao que exigiriam a correcao de erros atraves de um circuito digital.

Conclusoes

O ADXL345 e a placa microcontroladora Arduino sdo diapositivos eletronicos que apresentam caracteristicas favoraveis a aplicacao do
projeto proposto. Considerando um conhecimento basico sobre as caracteristicas de funcionamento dos sensores, os acelerometros contribuem
positivamente e podem ser considerados um recurso de grande importancia na analise e captura do movimento humano (bioMocap). Essa
tecnologia possui grande aplicabilidade e abre a oportunidade do desenvolvimento de projetos na area de Tecnologia Assistiva implementados
ao design.




