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O presente trabalho, que € dedicado a Gerenciamdentarefas, faz parte do projeto
de pesquisa que tem por objetivo o desenvolvimelgoum Nanokernel paralelo para
Sistemas Embarcados e de tempo real. Esse Nanblagxera oferecer suporte para
processadores monocores e multicores e sera formpadomddulos que poderdo ser
agrupados de maneira a atender as especificachepladzcoes alvo.

O gerenciamento de tarefas é responsavel pelaagiesr de criacdo e término de
execucao de tarefas locais e remotas.

Para a criacdo local de uma tarefa, no mesmo wades € alocada e inicializada
uma estrutura de dados, o registro descritor @datafjue contém o nome da tarefa, o numero
identificador, a prioridade, € criada uma pilhaedecucéo e a tarefa € inserida na lista de
tarefas que estdo aptas a disputar o processadwiaggo remota de uma tarefa € idéntica a
criacdo local, exceto que a requisi¢cdo de criacBreébida de uma tarefa rodando em outro
processador.

A operacdo de término normal de uma tarefa ocoete pxecucdo de seu ultimo
comando. A tarefa passa para o estado terminadonesena ndo € mais escalonada (nao
disputa mais o processador). O término anormalna tarefa ocorre em duas situacdes: por
erro de execucdo ou por término provocado por darefa. Por erro de execucdo toda a
aplicacdo é terminada, isto €, todas as tarefdasnmentes a aplicagdo terminam e um erro é
enviado pelo NanoKernel. Quando uma tarefa € tewairpor outra, executando no mesmo
processador ou em algum outro processador (operagémta de término de uma tarefa) as
acOes executadas sdo as mesmas do caso de téommal,mou seja, a tarefa passa para o
estado terminado e ndo disputa mais o processaimsendo mais escalonada.

Muitas aplicacdes de tempo real requerem tantdataperidodicas quanto aperiodicas
e esporadicas. As tarefas periddicas séo dirigidagempo e executam atividades de controle
que sdo criticas, ou seja, com restricbes tempoigidas e que devem ser ativadas em
intervalos regulares de tempo. Tarefas aperiodigaspor outro lado, dirigidas por eventos e
podem ter requisitos temporais rigidos, brandosri&o sem restricdes temporais. A garantia
em tempo de projeto de tarefas aperiddicas é obisamindo uma taxa maxima de chegada
para os eventos criticos.

Jéa se encontram operacionais as rotinas de cre@a¢éomino normal ou anormal de
tarefas locais, periddicas e aperiddicas. Testemmfarealizados com diversos programas
rodando com um numero variado de tarefas e o sisgenmanteve estavel. Atualmente estao
sendo implementadas as primitivas de criacao @nérde tarefas remotas.



