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O trabalho de Iniciagdo Cientifica desenvolvido consiste na continuagdo das atividades relativas
a construcdo e testes do rob6 cilindrico de 05 graus de liberdade com acionamento pneumatico
apresentado nos dois ultimos SIC. Ao final, este projeto devera resultar na disponibiliza¢do para
0 Laboratério de Robodtica uma plataforma experimental através da qual sera possivel
desenvolver e testar algoritmos de controle, implementar sistemas de fabricacdo didaticos e
apoiar também os estudos e as disciplinas de robotica na UFRGS.

Nesta etapa do desenvolvimento foram realizadas simulagcBes computacionais estaticas para
todos os componentes e acoplamentos, a fim de validar os calculos do projeto inicial. Também
foi criado um ambiente virtual para simulacdo e geracdo de trajetoria baseado no software V-
REP (virtual robot experimentation platform) juntamente com o ROS (robotic operation system).

As simulacdes foram realizadas considerando o manipulador com a carga maxima projetada de
5kg. Os resultados das analises estaticas mostraram-se compativeis com os valores especificados
no projeto. As simulagbes em ambiente virtual estdo na fase final da programacéo, nao possuindo
resultados até 0 momento.



