2671 SIMILAGAO DO MOTOR DE INDUGAO BASEADO .NO PRINCIPIO DA

ORIENTACAO PELO CAMPO. I.E., COLLING, H..PINHEIRO, ZEFERINO, C.A.,
JRPINHEIRO. (Dep. de EletrOnicae COi"'I%utag 0. Dep. de
Eletromecanica e Sistemasde Poténcia, CT, UFSM).

O controle vetorial para motores de induc¢8:o baseia-se no Principio da
Orientac8:0 _pelo Calll>o, através do qual consegue-se um desacoplamento
entre torque e fluxo. Um sistema de controle orientado pelo calll>O é
bastante cOi"l)lexo, exigindo a presenca de microprocessadores e diver-
sos sensores. Em vista disto, propOs-se o desenvolvimento de uma fer-
ramenta - COi"l)Utacional  versatil para aanalise das diferentes
estratégi-as de controle vetorial. Concebeu-se um projeto de
programac8:0 segundo uma estrutura modular: cada elemento modelado
constitui um bloco. O programa adquirira a versatilidade desejada por
intermédio das multiplas associac8es entre os blocos, possibilitando
a analise de diversas configurac8es de controle (direto, indireto, de
velocidade, ...) e oportunizandoao usuario concentrar-se apenas no
controle propriamente dito. Para a resoluc8:0 das equac8es diferenci-
ais nao-lineares simultaneas dosistema, foram utilizadas
transformac8es lineares (Q.{30 e Park) e métodos numéricos CQ TI>utacio-
nais (Runge-Kuttade 4Ordem). Uma das caracteristicas deste simula-

dor sera possibilitar a avaliacdo do desempenho do sistema sob
variac8es parameétricas, bem como o registro de grandezas normalmente
inacessiveis, tais como o fluxo rotérico e o angulo dedeslocamento do
eixo de referéncia. (CNPg/FAPERGS).
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