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Introducao
A aquisicao de dados fisicos precisos e atualizados é€
fundamental no desenvolvimento de projetos de

engenharia. No contexto de levantamentos topograficos
para pericia, com aplicacao na mineracao e meio ambiente,
o uso de tecnologias ligadas a veiculos aéreos nao
tripulados (VANT) propoem uma série de aplicacoes. Neste
trabalho, a wutilizacao de um drone comercial para o
levantamento topografico de uma regiao de Morungava (RS)
sera abordada na forma de um estudo de caso.

Objetivo

O estudo aqui descrito busca analisar a utilizacao de
aeronaves nao tripuladas na aquisicao de dados
topograficos, com o intuito de obter informacoes relevantes
para pericia em mineracao € meio ambiente.

Especificacoes do equipamento

O drone utilizado pesa 1,242
kg, apresenta uma distancia
de comunicacao de 500 m e
foi equipado com uma camera
fisheye de 14 megapixels e
resolucao de 4384 x 3288.

Figura 1 — Dji Phanton 2 Vision Plus possui autonomia

de voo de 15min -20min.

Metodologia

A captacao de imagens ocorreu de forma automatica,
através de um plano de voo previamente definido, a uma
altura de 50 m e recobrindo uma area de 1 ha. A missao de
recobrimento foi projetada em 6 linhas de voo, com
velocidade entre 1 e 5 m/s e duracao de,
aproximadamente, 10 min. Como resultado, foram
captadas 61 imagens que compreendem a regiao de
estudo. Apos, as fotografias foram processadas com uma
taxa de sobreposicao lateral e longitudinal de 60% e 80%,

respectivamente. Para
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foram determinados
trés pontos de controle § WA
(PC) e dois Check
Points. Esse proces-
samento possibilitou o
desenvolvimento de
trées produtos prin-
cipais: modelo de
nuvem de pontos,
modelo digital do

terreno e ortofoto.

Figura 2 — Visualizacao dos PC’s, Check Points e pontos de
coleta de imagens feitos pelo VANT.

Resultados

A partir dos modelos gerados pelo processamento das
imagens € possivel medir distancias, areas e volumes,
a regiao de estudo.
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Figura 5 — Medida de volume

Figura 6 — Mapa de elevacao
Tabela 1 — Medicbes fotogramétricas

Figura Medida Valor Unidade
3 a Distancia 7,00 m
3 b Distancia 2,33 m
3 C Distancia 1,17 m
3 d Distancia 95,11 cm
4 Area 49,31 m?2
5 Volume 32,92 m?3

Figura 8 — Ortofoto gerada a partir das imagens coletadas

Figura 7 — Representacao da nuvem de pontos

Conclusao

Além de permitir uma visualizacao em trés dimensoes do
local de interesse, os resultados obtidos permitem o calculo
de distancias, volumes e massas, aléem do monitoramento
visual da superficie. A expectativa em torno de
levantamentos com o uso de drones esta relacionada com a

possibilidade de obter medicoes planialtimétricas e
fotogrameétricas (resolucao espacial) de qualidade. Além
disso, rapidez e facilidade na geracao de produtos de

qualidade e permitindo assiduidade de levantamentos,
obtencao de dados em regioes de dificil acesso e a frequéncia
na aquisicao e atualizacao de dados topograficos (resolucao
temporal).
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