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RESUMO

Objetivo: Comparar, através do Microtomografia computadorizada (Micro-CT) o desvio
promovido pelos sistemas TF Adaptive e Wizard Navigator EVO, quando submetidos a duas
cinematicas de movimento.

Materiais e Métodos: 38 raizes mésio-vestibulares, de molares superiores permanentes, com
curvaturas semelhantes, foram selecionadas para o estudo. As amostras foram analisadas em
Micro-CT antes e ap0s os preparos e divididas de acordo com o sistema e a cinematica a
serem utilizados: Grupo TF Adaptive em movimento Adaptive (GTFA), Grupo TF Adaptive
em movimento continuo (GTFC), Grupo Wizard Navigator EVO em movimento Adaptive
(GNA) e Grupo Wizard Navigator EVO em movimento continuo (GNC). Os canais
radiculares de todos grupos foram preparados até instrumentos 35.04. O desvio foi analisado
utilizando o Software Ctscan v1.11.10.0 em 3 niveis de sec¢des transversais, 3, 6 ¢ 9 mm do
apice. O teste Kruskal-Wallis, seguido do teste de Dunn, foi utilizado para comparagdo do
desvio entre os grupos. O nivel de significancia estabelecido foi 5%.

Resultados: N&o houve diferenca significativa entre os quatro grupos, em relagdo ao desvio
em apical (P>0,05). Quando analisado o desvio em terco médio, o grupo GTFC apresentou
maior desvio na regido distal do conduto, em relagdo ao grupo GTFA (P<0,05), ndo havendo
diferenca em relacdo aos outros grupos (P>0,05). No terco cervical do canal, ndo houve
diferenca entre os grupos (P> 0,05).

Conclusbes: Ambos os sistemas rotatorios podem ser utilizados nas cinematicas dos
movimentos Adaptive e de rotacdo continua. Baixa ocorréncia de desvio foi observada
quando os canais da raiz mésio-vestibular de molares superiores foram dilatados até um
instrumento 35.04.

Palavras-chave: endodontia; microtomografia computadorizada; instrumentos dentarios;

modelagem.



ABSTRACT

Aim: To compare, throughout micro-computed tomography (Micro-CT), canal transportation
produce by TF Adaptive e Wizard Navigator EVO NiTi systems, with two different
kinematics.

Materials e Methods: 38 maxillary permanent molar mesiobuccal roots, with similar
curvatures, were selected for this study. The samples were analyzed with Micro-CT pre and
post-preparation and separated according to the instrument and the kinematic used: TF
Adaptive with Adaptive kinematic group (GTFA), TF Adaptive with continuous rotation
kinematic group (GTFC), Wizard Navigator EVO with Adaptive kinematic group (GNA) and
Wizard Navigator EVO with continuous rotation kinematic group (GNC). All root canals
were prepared until 35.04 instruments. Canal transportation was analyzed with Software
Ctscan v1.11.10.0 in 3 levels of transversal sections, 3, 6 and 9 mm away from apex. Kruskal-
Wallis test, followed by Dunn post-hoc, was used to compare canal transportation between
groups. Significance level was establish in 5%.

Results: There were no significant differences between all four groups, when apical third
canal transportation was analyzed (P>0,05). When medium third was analyzed, GTFC group
presented larger transportation, in distal direction, in comparison to GTFA group (P<0,05),
and there were no difference between the remaining groups (P>0,05). In the cervical third
there were no difference between all four groups (P> 0,05).

Conclusions: Both NiTi Rotary systems can be used in Adaptive and continuous rotation
kinematics. Low occurrence of canal transportation was observed when maxillary molar
mseiobuccal root canals were prepared until 35.04 NiTi instruments.

Key-words: endodontics; micro-computed tomography; dental instruments; modeling.
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1 INTRODUCAO

O preparo dos canais radiculares € uma importante etapa da terapia endodontica, pois
promovendo o alargamento do conduto permite o fluxo dos agentes irrigantes (Haapasalo,
Shen, Qian, et al., 2010;Sabeti, Nekofar, Motahhary, 2006), possibilitando uma adequada
desinfeccdo do canal radicular. Segundo Schilder (1974), o preparo do canal radicular deve
apresentar uma forma coénica uniforme e continua, de cervical a apical, preservando a
curvatura original do canal e a posi¢do do espaco original do forame apical.

Na presenca de curvaturas, a preparacdo dos canais radiculares se torna mais
desafiadora, devido a tendéncia, para as diferentes técnicas de preparo, em desviar do leito
original do canal radicular (Abou-Rass, Frank, Glick, 1980). Esse desvio, quando na por¢édo
apical, pode resultar em desvio foraminal, formacéo de degraus ou perfuragdes (Saber, Nagy,
Schafer, 2015).

Nas Ultimas décadas, com o avanco tecnologico, foram sendo introduzidos no mercado
odontoldgico instrumentos a base de niquel-titanio, sendo utilizados acoplados a motores
elétricos que funcionam tanto em movimento de rotacdo continua, como em movimento
reciprocante assimetrico. Os primeiros instrumentos com cinematica reciprocante assimétrica
langados, como WaveOne (DentsplyMaillefer, Ballaigues, Switzerland) e Reciproc (VDW,
Munich, Germany), possuem a caracteristica de cortar no sentido anti-horario e realizar a
liberacdo dos debris no sentido horario (Giuliani et al., 2014; Espir et al., 2017).

A utilizacdo desses sistemas tem aumentado significativamente a qualidade da
modelagem do canal radicular, principalmente na instrumentagéo de canais curvos e estreitos
(Jodway, Hulsmann, 2006). O sucesso na preparacdo dos canais com 0s instrumentos de
niquel-titanio automatizados esta relacionado com o design, flexibilidade, memoria elastica
do instrumento e cinematica (Jodway, Hulsmann, 2006; Kim, Yum, Hur, et al., 2010; Stewart,
Lafkowitz, Appelbaum, et al. 2010).

O sistema Twisted Files Adaptive (SybronEndo, Orange, CA) utiliza limas TF
Adaptive acionadas em uma combinagdo de movimentos de rotagdo continua e movimento
reciprocante. Dessa forma, quando nédo ha resisténcia a lima dentro do canal ou quando esta
sob leve carga, o instrumento ird girar continuamente com minimos intervalos de interrupcgéo
do movimento. Porém, quando o instrumento encontrar alguma resisténcia anatdmica durante
0 seu trabalho, 0 movimento sera reciprocante, com corte a direita, fazendo giro de 370° no

sentido horéario seguido de um giro de 50° no sentido anti-horario (Karatas et al., 2016),



podendo essa angulacéo ser alterada conforme o tipo de resisténcia observada. Os fabricantes
alegam que esta tecnologia Adaptive e o design de suas limas aumentam a flexibilidade e
permitem que a lima se ajuste as forcgas torcionais intracanais, dependendo da quantidade de
pressdo exercida sobre a lima (Gergi, Arbab-Chirani, Osta, et al., 2014).

O sistema Wizard Navigator EVO (Medin, NovéM¢sto na Moraveé, CzechRepublic) é
um novo sistema de instrumentos rotatorios de NiTi, sendo o sucessor do sistema Wizard
Navigator (Medin, NovéM¢ésto na Moravé, Czech Republic) (Jardine, Rosa, Santini, et al.,
2016). Segundo os fabricantes, este sistema apresenta seccdo transversal triangular, maior
flexibilidade e resisténcia, devido ao seu tratamento térmico e possui ponta inativa para
facilitar sua trajetoria pelo canal. A cinematica recomendada pelo fabricante para este sistema
de instrumentos é a de rotacdo continua.

Para avaliacdo de preparos em canais radiculares, idealmente deve-se utilizar técnicas
que sdo ndo-invasivas, permitindo que as amostras permanegam intactas durante as analises,
ndo produzindo, assim, possiveis vieses (Rhodes, Pitt Ford, Lynch, et al., 1999). A utilizacdo
de micro-CT, além de preservar as amostras analisadas, permite uma reconstrucdo em 2D e
3D dos canais, alta resolucdo das imagens, fornecimento de dados detalhados e permite que se
repitam andlises e sejam realizadas multiplas andlises (Craciunescu, Boariu, lonita, et al.,
2016; Ordinola-Zapata, Bramante, Versiani, et al., 2017).

O objetivo deste estudo foi comparar, através de Micro-CT, o desvio promovido pelos
sistemas TF Adaptive e Wizard Navigator EVO, quando submetidos a duas cinematicas de
movimento. A hipo6tese nula testada foi que ndo existiriam diferencas entre os sistemas,

independente do tipo de movimento empregado.



2 METODOLOGIA

2.1 Selecdo da amostra

Este estudo foi submetido & Comissdo de Pesquisa (COMPESQ) e ao Comité de Etica
em Pesquisa (CEP) UFRGS, tendo sido aprovado com o parecer consubstanciado (CAAE:
3102221 4.6.0000.5347) em anexo.

Um total de 38 raizes mésio-vestibulares, de molares superiores permanentes humanos
extraidos foi selecionado para o estudo. Os canais que ndo permitiram a inser¢do de uma lima
K #15 até o limite foraminal foram excluidos e substituidos. O comprimento de trabalho (CT)
foi definido através do método visual, Imm aquém do comprimento onde a ponta do
instrumento se tornou visivel no forame apical.

A partir de uma radiografia periapical, o grau de curvatura radicular foi determinado
através do método descrito por Schneider (1971). Raizes de angulos de curvatura semelhantes
(10-20 graus) foram distribuidas aleatoriamente em quatro grupos, de acordo com o
instrumento e seu movimento: GTFA=TF Adaptive no movimento Adaptive (n=10); GTFC=
TF Adaptive no movimento rotatério continuo (n=10); GNA = Wizard Navigator EVO no
movimento Adaptive (n=9); GNC= Wizard Navigator EVO no movimento rotatdrio continuo
(n=9).

Todas as amostras foram, inicialmente, analisadas através de um microtomdgrafo
SkyScan 1174v2 (SkyScan, Kontich, Bélgica) na maxima poténcia de acordo com 0s
seguintes parametros: 50 kV; 800 uA, com tamanho de voxel de 28,24 pA. Imagens com 512
X 652 pixels foram obtidas com intervalos de aquisi¢éo de 0.7°, perfazendo um total de 360°.

As sequéncias das imagens foram reconstruidas usando o programa 6.4.8 SkyScan.

2.2 Preparo dos Canais e Procedimentos de irrigacao

Os preparos dos canais radiculares dos quatro grupos experimentais foram realizados
com o motor Elements Motor (SybronEndo, Orange, CA). Para os grupos TF Adaptive, foi
realizado preparo cervical com a lima 25/.08 do sistema K3 (SybronEndo, Orange, CA),
seguido da sequéncia de Small Files do sistema Twisted Files Adaptive. Para 0s grupos
Wizard Navigator EVO, foi realizado preparo cervical com a lima W-XN 25/.07 (Medin,
Nové Mésto na Morave, Czech Republic), seguindo a sequéncia recomendada pelo fabricante,

conforme o quadro 1.



Dois movimentos foram empregados neste estudo:movimento Adaptive —-movimento
interrompido horario-anti-horario:quando sob stress de instrumentacdo o movimento do TF
Adaptive se modifica para o modo reciprocante — 370° no sentido horario - 50° no sentido
anti-horario, com velocidade e torque no modo TF Adaptive, conforme especificacdes do

fabricante; movimento continuo-velocidade de 300 rpm e torque de 2.0 N/cm.

TF Adaptive Wizard Navigator EVO
# 25/.08 até resisténcia # 25/.07 até resisténcia
#20/.04 até CT #10/.04 até CT
# 25/.06 até CT # 15/.05 até CT
#35/.04 até CT # 20/.06 até CT

# 25/.06 até CT

# 35/.04 até CT

Quadro 1. Sequéncias utilizadas, durante o preparo do canal, para os 2 sistemas.

Durante o preparo, a cada troca de instrumento, o canal foi irrigado com 2 ml de
hipoclorito de sddio 2,5% (NaOCI). A solucéo foi levada aos canais através de uma seringa de
5 ml (Ultradent Prod. Inc., UT, EUA) e agulha fina (EndoeasyTip- Ultradent Prod. Inc., UT,
EUA), colocada a 3mm do comprimento de trabalho previamente estabelecido e a aspiracéo
foi realizada através de pontas aspiradoras acopladas a canulas plasticas (Ultradent Prod. Inc.,

UT, EUA) posicionadas na porcao cervical do canal.

2.3 Anélise do Desvio

Apdbs os preparos todas as amostras foram novamente analisadas em Micro-CT, nas
mesmas especificacdes previamente descritas.

O desvio foi analisado utilizando o Software Ctscan v1.11.10.0 (Brucker-microCT,
Kontich, Bélgica) em 3 niveis de sec¢des transversais, 3, 6 e 9 mm do apice. A formula (m1 —
m2) — (d1 — d2) foi empregada, sendo que m1 e m2 sdo as menores distancias do limite mesial
da raiz até o limite mesial do canal pré e pos-instrumentacgdo, respectivamente; e d1 e d2 séo
as menores distancias do limite distal da raiz até o limite distal do canal pré e pds-
instrumentacéo, respectivamente (Gambill et al., 1996). Um resultado diferente de 0 indica a

presenca de desvio apical, sendo que resultados negativos indicam desvio no sentido distal e
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resultados positivos um desvio no sentido mesial, enquanto um resultado igual a 0 indica uma

centralizagéo perfeita do preparo.

2.4 Andlise estatistica

A analise dos dados foi realizada utilizando-se o software SPSS 17.0 (IBM, Nova
York, USA). Devido a ndo distribuicdo normal dos dados, o teste Kruskal-Wallis, seguido do
teste de Dunn, foi utilizado para comparacdo do desvio apical entre os grupos. O nivel de

significancia estabelecido foi 5%.
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3 RESULTADOS

N&o houve diferenca significativa entre 0os quatro grupos, em relacdo ao desvio apical
(P>0,05).

Quando analisado o desvio em ter¢co medio, o grupo GTFC apresentou maior desvio
na regido distal do conduto, em relacdo ao grupo GTFA (P<0,05), ndo havendo diferenca em
relacdo aos outros grupos. No terco cervical do canal, ndo houve diferenca entre 0s grupos
(P>0,05) (Tabela 1).



Tabela 1. Valores, em mm, minimo, maximo e mediana, de desvio a 3, 6 e 9mm do forame apical, dos quatro grupos experimentais.

12

Desvio 3mm Desvio 6mm Desvio 9mm
Grupo GTFA GTFC GNA GNC GTFA GTFC GNA GNC GTFA GTFC GNA GNC
Minimo | -0,0230 -0,1280 | -0,0160 | -0,0390 | -0,0480 -0,1510 |-0,0930 |-0,1110 | -0,2660 -0,1520 | -0,3770 | -0,1700
Mediana | 0,0165 0,0285 0,0570 0,0470 0,0200% -0,0925% | -0,0030* | -0,0270* | -0,07100 -0,0250 |-0,1110 | -0,0630
Méaximo | 0,0650 0,5140 0,1190 0,1640 0,1060 0,0460 0,0900 0,0650 0,0160 0,0730 -0,0410 | 0,0390

Letras maiusculas diferentes diferem estatisticamente pelo Teste de Kruskal Wallis e post hoc de Dunn.
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4 DISCUSSAO

Na busca por melhorias na modelagem do canal e maior seguranca do preparo
mecanico, novos sistemas com instrumentos com NiTi vem sendo langados no mercado.
O presente estudo buscou comparar dois sistemas rotatérios, o sistema Twisted File
Adaptive, que funciona em um motor elétrico com cinematica reciprocante especifica e
o sistema Wizard Navigator EVO que é utilizado em movimento rotatério continuo, em
canais mesio-vestibulares superiores. Por ser, 0 movimento Adaptive, uma proposta de
cinematica que busca prover maior seguranca durante o preparo mecanico, diminuindo
o risco de fratura do instrumento em funcdo do aumento da resisténcia a fadiga ciclica,
foi desenvolvido um desenho experimental para verificar as repercussdes deste
movimento no desvio dos instrumentos TF Adaptive e Wizard Navigator EVO. Além
disso, foi verificado o desempenho de ambos os instrumentos quanto ao desvio em
movimento de rotacdo continua.

A escolha da raiz mésio-vestibular de primeiros molares superiores se deu pelas
caracteristicas anatdbmicas que podem ser desafiadoras ao preparo mecanico, devido a
alta ocorréncia de achatamento do canal no sentido mésio-distal (Weine, Healey,
Gerstein, et al., 2012) e ocorréncia de curvaturas apicais. Devido as diferentes variagdes
morfolGgicas que ocorrem nos dentes humanos, este estudo teve o cuidado de selecionar
uma amostra de raizes mésio-vestibulares que apresentassem caracteristicas
semelhantes, tais como o angulo de curvatura do canal, de modo a possibilitar uma
distribuicéo aleatoria nos diferentes grupos experimentais.

O uso de Micro-CT para esse tipo de analise é considerado padrdo ouro, por ser
uma técnica ndo-invasiva, permitindo que as amostras permanecam intactas
favorecendo anéalises pré e poOs-preparo, aléem da possibilidade de reconstrucdo de
imagens ndo s6 em 2D, como em 3D (Rhodes, Ford, Lynch, et al., 1999; Yang, Yuan,
Yun, et al., 2011; Ordinola-Zapata, Bramante, Versiani, et al., 2017).

TF Adaptive e Wizard Navigator Evo utilizam-se de diferentes cinematicas,
movimento Adaptive e movimento rotatério continuo, respectivamente. Geralmente,
quando diferentes instrumentos sdo avaliados em ambos 0s movimentos, melhores
resultados sdo observados quando o movimento rotatorio continuo é empregado
(Pedulla, Plotino, Grande, et al., 2016; Silva, Pacheco, Pires, et al., 2016; Silva,

Tameiréo, Belladonna, et al., 2015)
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Este estudo ndo encontrou diferencas no desvio apical na comparagédo entre 0s
instrumentos TF Adaptive e Navigator EVO, tanto no movimento continuo quanto no
movimento adaptive (P>0,05). Porém quando analisamos o desvio em ter¢co medio da
raiz, o grupo GTFC apresentou um desvio significativamente maior que o grupo GTFA,
no sentido distal (P<0,05). Esse resultado é importante, uma vez que a parede distal da
raiz mesio-vestibular representa uma zona de menor espessura de dentina. Na analise
do desvio em terco cervical ndo houve diferengca entre os resultados dos grupos
estudados (P>0,05). Resultados obtidos em outros estudos que avaliaram o sistema TF
Adaptive demonstraram baixa ocorréncia de desvio apical (Pedulla, Plotino, Grande, et
al., 2016; Silva, Pacheco, Pires, et al., 2016; Silva, Tameir&o, Belladonna, et al., 2015;
Capar, 2014). Pedulla et al. (2016), mostraram menor desvio, em tercos cervical e
médio, para o sistema TF Adaptive quando comparado a outro sistema rotatorio, tanto
nos movimentos Adaptive quanto rotatorio continuo. Por sua vez, Silva et al. (2016), ao
avaliar o sistema TF Adaptive na sua cinematica, em compara¢do a um sistema rotatorio
continuo encontraram desvios semelhantes, nos trés ter¢os do canal radicular.

E importante salientar que em estudos prévios o diametro apical de preparacéo
para o sistema TF Adaptive foi 25.06 (Pedulla, Plotino, Grande, et al. 2016; Silva,
Pacheco, Pires, et al., 2016), enquanto que neste estudo os canais foram preparados até
um instrumento 35.04 e mesmo assim foi obtida uma baixa ocorréncia de desvio apical.
O sistema Wizard Navigator EVO, por ser um novo sistema, ainda ndo possui estudos
na literatura avaliando suas caracteristicas no preparo, entretanto o comportamento
deste sistema se mostrou promissor neste estudo. Os resultados obtidos com o sistema
Navigator EVO, podem ser atribuidos a boa flexibilidade do instrumento, em um nucleo
metalico de seccdo transversal triangular, garantida pelo tratamento térmico da liga NiTi
conforme especificacbes do fabricante, o qual contribui para um aumento na resisténcia

a fadiga ciclica do instrumento.
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5 CONCLUSOES

Baseado nas limitac6es do estudo é licito concluir que:

- Em se tratando de desvio, ambos os sistemas rotatorios podem ser utilizados, com
seguranca, nas cinematicas dos movimentos Adaptive e de rotacdo continua.

- Baixa ocorréncia de desvio foi observada quando os canais da raiz mésio-vestibular de

molares superiores mesmo sendo dilatados até um instrumento 35.04.
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FIGURAS
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Figura 1. Imagem de microtomografia mostrando em vermelho a forma original do

canal e em verde ap6s o preparo do canal radicular.



ANEXO A - TERMO DE CONSENTIMENTO LIVRE E ESCLARECIDO

IIF%GS
e UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL

FACULDADE DE ODONTOLOGIA
BANCO DE DENTES HUMANOS

TERMO DE CONSENTIMENTO LIVRE E ESCLARECIDO

Prezado Sr.(a),
Como € de seu conhecimento, existe a indicagdo terapéutica para a extragdo do

(s) dente(s) , com o proposito de melhorar sua saide, conforme

registro no prontuario. Estamos realizando uma pesquisa com dentes extraidos intitulada:
“ANALISE COMPARATIVA DE DOIS SISTEMAS MECANIZADOS NA
INSTRUMENTACAO DE CANAIS CURVOS EM RELACAO AO TRANSPORTE
APICAL, EXTRUSAO DE DEBRIS, VOLUME DE PREPARO E FADIGA CICLICA”. Tal
pesquisa tem por objetivo avaliar o comportamento de dois sistemas rotatérios utilizados no
tratamento de canal (Twisted Files Adaptive (TF) e HyFlex® CM), em relagdo a ocorréncia
de desvio apical, volume de debris extruido, presenga de niquel e titdnio no debri extruido,
area de superficie do canal ndo instrumentada e a resisténcia a fadiga flexural desses
instrumentos quando em movimento de rotagdo continua € em movimento
continuo/reciprocante. Com este trabalho poder-se-d obter uma profunda andlise desses
instrumentos utilizados durante o preparo do canal, podendo ou ndo aconselhar o cirurgido-
dentista quanto o uso deles nos 2 tipos de movimentos que serdo estudados.

Pelo presente instrumento que atende as exigéncias legais, o(a) Sr.(a)
, portador da célula de
identidade n° e residente na Rua/Avenida

telefone ( ) , ciente dos procedimentos a que sera submetido, ndo
restando quaisquer dividas a respeito do lido e explicado, firma seu CONSENTIMENTO
LIVRE E ESCLARECIDO concordando em doar o(s) referido(s) dentes a pesquisa
informada. Bem como o armazenamento do(s) mesmo(s) para possivel utilizagdo em pesquisa

futura. Informamos que este(s) sera(do) utilizado(s) exclusivamente na pesquisa laboratorial a
ser conduzida na Faculdade de Odontologia da UFRGS somente apos certificagdo do Comité
de Etica responsavel. Caso sejam empregados em pesquisa futura, esta sera submetida para



aprovagio do Comité de Etica em Pesquisa (CEP) institucional e, quando for o caso, da
Comissdo Nacional de Etica em Pesquisa (CONEP).

Caso tiver novas perguntas sobre este estudo e/ou sobre o 6rgdo doado, poderd
solicitar informagdes ao Prof. Marcus Vinicius Reis So (pesquisador responsével) no telefone
(51) 33085357 ou para o Comité de Etica e Pesquisa em Seres Humanos da UFRGS no
telefone (51) 3308-3738.

Finalmente, ressaltamos que caso o(a) Sr.(a) ndo concorde em doar o(s) dente(s) para a
pesquisa, ndo havera qualquer interferéncia em seu atendimento odontoldgico.

Declaro ter lido - ou me foi lido - as informagdes acima antes de assinar este formulério.
Foi-me dada ampla oportunidade de fazer perguntas, esclarecendo plenamente minhas diividas.
Por este instrumento, tomo parte, voluntariamente, da doagdio do meu Grgdo (dente) para o

presente estudo.
s de R e de200
Assinatura do doador ou responsavel
Assinatura da testemunha
Assinatura e niimero do CRO do CD responsavel pelo atendimento
ATENCAO:

- A sua participagdo em qualquer tipo de pesquisa é voluntaria. Em caso de divida quanto aos
seus direitos, Sr(a) pode entrar em contato com o Comité de Etica em Pesquisa UFRGS,
localizado a Av. Paulo Gama, 110 - 7° andar - Porto Alegre/RS - CEP: 90040-060 - Fone:

(51) 3308.4085. E-mail: pro-reitoria@propesq.ufrgs.br.

- Esse termo de consentimento serd impresso em duas copias, sendo uma de propriedade do

participante da pesquisa e a outra de propriedade dos pesquisadores.
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ANEXO B - TERMO DE DOACAO DE DENTES HUMANOS

DO 110 GRANDE b SUL UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL
FACULDADE DE ODONTOLOGIA
BANCO DE DENTES HUMANOS
TERMO DE DOAGAO DE DENTES HUMANOS
Eu, , RG
, residente a
s , aceito doar 0 meu
dente e concordo em doa-lo a pesquisa intitulada “ANALISE

COMPARATIVA DE DOIS SISTEMAS MECANIZADOS NA INSTRUMENTACAO DE
CANAIS CURVOS EM RELAGAO AO TRANSPORTE APICAL, EXTRUSAO DE
DEBRIS, VOLUME DE PREPARO E FADIGA CICLICA”. Estou ciente de que o
dente foi extraido por indicaco terapéutica para a melhoria da minha salde, como
documentado no prontuério da Faculdade. A pesquisa citada anteriormente devera
ter sido previamente aprovada pela Comissdo de Pesquisa (COMPESQ) da
Faculdade de Odontologia e, a seguir, pelo Comité de Etica em Pesquisa da
UFRGS, sendo preservada a identidade do doador na divulgagio dos resultados.

Porto Alegre, de de 20

Assinatura do responsavel

Testemunha

Testemunha
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ANEXO C - PARECER COSUBSTANCIADO DO COMITE DE ETICA EM

PESQUISA
P UFRGS - PRO-REITORIADE
b PESQUISA DA UNIVERSIDADE W
CEP FEDERAL DO RIO GRANDE DO

DADOS DO PROJETO DE PESQUISA

Titulo da Pesquisa: Analise comparativa de dois sistemas mecanizados na instrumentag@o de canais
curvos em relagéo ao transporte apical, extrus&o de debris, volume de preparo e fadiga
ciclica.

Pesquisador: Marcus Vinicius Reis S6

Area Tematica:

Versdo: 2

CAAE: 56647116.5.0000.5347

Instituicdo Proponente: Universidade Federal do Rio Grande do Sul
Patrocinador Principal: Financiamento Préprio

DADOS DO PARECER

Namero do Parecer: 1.886.071

Apresentagdo do Projeto:

O objetivo desse estudo sera avaliar o comportamento dos sistemas rotatorios Twisted Files Adaptive (TF) e
HyFlex® CM na instrumentagéo de canais curvos, em relagdo a ocorréncia de desvio apical, volume de
debris extruido, presenga de niquel e titanio no debri extruido, area de superficie do canal ndo
instrumentada e a resisténcia a fadiga flexural desses instrumentos quando em movimento de rotag&o
continua e em movimento continuo/reciprocante. Quarenta molares superiores serdo selecionados e as
raizes mesiovestibulares serdo seccionadas em nivel da jungdo amelocementaria. Serdo preparados
epperdorfs com cortes a 1,5 cm do término, restando apenas a porgao final, onde as raizes serdo fixadas
para realizagéo da instrumentag8o. Os eppendorfs servirdo como meio de coleta de possiveis debris
extruidos, os quais serdo posteriormente quantificados. Os espécimes serédo escaneados em um
microtomografo (SkyScan 1174v2; Bruker-microCT,Kontich, Belgium) o qual sera chamado de #microCT1.
Os canais serdo explorados com um instrumento tipo-K 15 (Dentsply-Maillefer, Ballaigues, Suiga) até que a
ponta do instrumento se tome visivel na abertura foraminal e o comprimento de trabalho sera estabelecido
como sendo 1mm aquém desta medida. Os canais ser&o divididos 4 grupos experimentais (n=10), conforme
o tipo de sistema utilizado para a instrumentagéo: Gl — TF Adapative em movimento rotatério continuo; GIl —
TF Adaptive em sistema reciprocante; Glll —

Enderego: Av. Paulo Gama, 110 - Sala 317 do Prédioc Anexo 1 da Reitoria - Campus Centro
Bairro: Farroupilha CEP: 90.040-060

UF: RS Municipio: PORTO ALEGRE

Telefone: (51)3308-3738 Fax: (51)3308-4085 E-mail: etica@propesq.ufrgs.br

23



P UFRGS - PRO-REITORIADE
© PESQUISA DA UNIVERSIDADE ‘GREraA -
s 2 FEDERAL DO RIO GRANDE DO
Continuagao do Parecer: 1.886.071

HyFlex® CM em movimento rotatério continuo; GIV — HyFlex® CM em sistema reciprocante. Durante a
instrumentag&o, os canais serdo irrigados com 2 mi de hipoclorito de sddio 2,5% (NaOCl). O célculo do
desvio apical, superficies tocadas, volume de preparagéo e volume de debris seréo realizados através de
analises em Micro-CT. Ao término da instrumentacéo, sera realizada uma nova varredura (Micro CT #2)
para posterior comparag&o dos dados obtidos. Apos o protocolo de instrumentacgéo, o material coletado
(debri extruido) em cada eppendorf sera analisado, quanto a presencga de Niquel e Titanio, utilizando um
Microscopio Eletronico de Varredura (JEOL 5800, Téquio, Japdo), através de microanalise dos elementos
quimicos (Energy Dispersive x-ray Spectrometer -EDS). A anélise inter-grupo seré realizada pelo Teste de
Kruskal-Wallis e post hoc de Dunn, na auséncia de distribuicdo normal dos dados ou pela Analise da
Variancia (ANOVA 1 via) em caso de normalidade da distribuicdo dos dados.Para todos os testes
estatisticos empregados, o nivel de significAncia sera estabelecido em 5%.

Objetivo da Pesquisa:

O objetivo desse estudo sera avaliar o comportamento dos sistemas rotatérios Twisted Files Adaptive (TF) e
HyFlex® CM na instrumentacg@o de canais curvos, em relag@o a ocorréncia de desvio apical, volume de
debris extruido, presenca de niquel e titadnio no debri extruido, area de superficie do canal ndo
instrumentada e a resisténcia & fadiga flexural desses instrumentos quando em movimento de rotagédo
continua e em movimento continuo/reciprocante.

Avaliacdo dos Riscos e Beneficios:

Na nova versdo apresentada beneficios e riscos estda paresentados de forma clara e completa no TCLE e
no projeto.

Comentérios e Consideracdes sobre a Pesquisa:

Trata-se de um estudo in vitro a ser realizado com dentes humanos extraidos. A diligéncia anterior apontou
um equivoco a respeito do papel do participante no estudo. A doagdo do dente para o estudo € uma etapa
anterior e independente do consentimento livre e esclarecido. Nestes termos, apos haver a doagédo do
dente, o participante devera ser informado do estudo, se ha beneficio direto com a sua participagéo no
estudo e quais s&o os riscos/ desconfortos previsiveis relativos a sua participagdo. O TCLE necessitava de
adequacgdes para cumprir o exposto acima. Também foi feita a solicitag@o de incluséo no TCLE de duas
frases para o participante optar se deseja ou nd3o que seu dente doado seja usado em pesquisas
posteriores. Todos os itens da diligéncia foram atendidos de forma completa e satisfatéria.

Enderego: Av. Paulo Gama, 110 - Sala 317 do Prédio Anexo 1 da Reitoria - Campus Centro
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Consideragdes sobre os Termos de apresentacdo obrigatéria:
As alteragdes de TCLE foram realizadas de forma completa e satisfatoria.

Recomendagdes:
O referido projeto estéd em condigdes de aprovagéo.

Conclusdes ou Pendéncias e Lista de Inadequagdes:
O referido projeto est4 em condigdes de aprovagao.

Consideragdes Finais a critério do CEP:

APROVADO.
Este parecer foi elaborado baseado nos documentos abaixo relacionados:
Tipo Documento Arquivo Postagem Autor Situagéo
Informagdes Basicas|PB_INFORMAGOES_BASICAS_DO_P | 05/12/2016 Aceito
do Projeto ROJETO 706940.pdf 10:58:37
Outros RESPOSTA_DO_PESQUISADOR.pdf 05/12/2016 |Marcus Vinicius Reis [ Aceito
10:58:15 _|S6

Outros TERMO_DE_DOACAO_DE_DENTES.p| 05/12/2016 |Marcus Vinicius Reis | Aceito

df 10:52:30 _|S6

Projeto Detalhado / | PROJETO.pdf 05/12/2016 |Marcus Vinicius Reis | Aceito

Brochura 10:49:52 |[S6

| Investigador

TCLE /Termos de | TCLE.pdf 05/12/2016 |Marcus Vinicius Reis | Aceito

Assentimento / 10:49:26 |S6

Justificativa de

Auséncia

Outros COMPESQ.pdf 01/06/2016 |Marcus Vinicius Reis | Aceito
21:44:28 |S6

Folha de Rosto folhaDeRosto.pdf 28/04/2016 |Marcus Vinicius Reis | Aceito
22:26:38  |S6

Orgamento ORCAMENTO.pdf 27/04/2016 |Marcus Vinicius Reis | Aceito
23:02:20 [S6

Cronograma CRONOGRAMA .pdf 27/04/2016 |Marcus Vinicius Reis | Aceito
22:59:22 [S6

Situagdo do Parecer:

Aprovado

Necessita Apreciagdo da CONEP:

Néo
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PORTO ALEGRE, 05 de Janeiro de 2017

Assinado por:
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(Coordenador)
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