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O surgimento de veiculos aéreos nao tripulados possibilitou o desenvolvimento de
sistemas capazes de identificar e solucionar problemas de maneira muito mais pratica e
eficiente, jd que sdo capazes de efetuar analises em terrenos amplos ou de dificil acesso com
baixo consumo e sendo operados de longas distancias. O projeto dos controladores
responsaveis pela manutenc¢do da estabilidade nesses sistemas depende, primordialmente, da
compreensao da dindmica envolvida nesses processos, que por sua vez depende exclusivamente
do modelo do veiculo a ser utilizado no projeto.

Portanto, neste trabalho, sera abordado o modelo dindmico de um quadricéptero ideal,
com foco principal na composicdo dos momentos de inércia do mesmo. O modelo adotado leva
em consideracdo a presenca de um cilindro cuja massa varia com o tempo, funcionando assim
como um mecanismo de despejo de conteudo do cilindro para o ambiente, como é possivel
observar em aplica¢des de quadricépteros em ambientes rurais, onde é necessario e desejado
a otimizacdo da distribuicdo de produtos de contencdo de pragas de maneira precisa e efetiva.
Também serdo abordadas condi¢des ndo-ideais do modelo em relacdo aos momentos de inércia
do mesmo e como esse tipo de condicdo pode afetar a dinamica de voo do sistema.



