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Resumo

Controle baseado em dados é uma abordagem a qual, diferentemente do controle classico, nao
requer conhecimento do modelo matematico do sistema a ser controlado, tornando possivel a sintonia
de controladores utilizando apenas um conjunto de dados experimentais. Neste trabalho, estuda-se a
aplicagdo do método Virtual Reference Feedback Tuning (VRFT), proposto inicialmente para sistemas
lineares e invariantes no tempo (LITs) e posteriormente estendido para o caso linear a parametros
variantes (LPV). Na pratica, grande parte dos sistemas sdo nao lineares, mas podem ser modelados
como lineares em torno de uma certa faixa de operagao. Existem casos nos quais uma descricao LIT
nao é suficiente, sendo possivel, no entanto, tomar uma modelagem LPV, o que torna relevante o
estudo deste tipo de sistema. Para um sistema LPV, testou-se uma sintonia de controlador PID a
partir do VRFT-LIT, assim como de um controlador PID com ganhos escalonados em func¢ao de uma
variavel mensuravel do sistema (dita varidvel de escalonamento), por meio da formulagdo LPV do
VRFT (VRFT-LPV). As simulagoes indicam que a variagdo dos ganhos do controlador melhoram o
desempenho do sistema em malha fechada, amenizando os efeitos da variagao temporal dos parametros
do sistema LPV.



