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Planejamento Classico € uma subarea da Inteligéncia Artificial que aborda
tarefas de busca em espagos de estados (normalmente PSPACE-completas).
Tarefas de busca possuem um estado inicial, estados-objetivo e transicbes com
custos nado-negativos, que conectam unidirecionalmente pares de estados. Uma
solugédo para uma tarefa de Planejamento Classico € uma sequéncia de transi¢oes
que liga o estado inicial a um dos estados-objetivos. O objetivo da subarea é
desenvolver algoritmos com desempenho suficientemente bom para resolver tarefas
de busca arbitrarias.

Planejamento FOND estende Planejamento Classico por incluir transigdes
com efeitos ndo-deterministicos. Isto €, em FOND, aplicar uma agao em um estado
resulta em um estado arbitrariamente escolhido dentre uma lista de possiveis
estados sucessores. Nesse novo paradigma, solu¢des precisam levar em conta
todas as possibilidades de efeitos que uma acado pode gerar, e garantir que
independente do que acontega, um estado-objetivo sera sempre eventualmente
alcancado.

Planejadores de FOND sao mais eficientes que os métodos de Aprendizado
por Reforgo para resolver Processos de Decisdo de Markov com estados-objetivo e
descricdo compacta do modelo de transi¢des, pois eles conseguem resolver esses
processos sem enumerar todos os estados existentes. Por conta disso, planejadores
de FOND sao muito uteis para resolver certos problemas praticos.

Contudo, planejadores de FOND existentes sofrem quando o tamanho da
tarefa a ser resolvida cresce demais, ou quando a relevancia do nao-determinismo
dessas tarefas é muito alta. N6s desenvolvemos um planejador chamado IDFS, que
resolve problemas de FOND de maneira iterativa, e € mais robusto que os
planejadores existentes nos pontos mencionados. Dessa forma, IDFS possui
performance empirica superior aos demais planejadores de FOND, se tornando o
novo estado-da-arte para a resolugao desse tipo de problema.

Este trabalho foi realizado em conjunto com pesquisadores da Universidade
de Sapienza. A minha contribuicdo principal foi a construgcdo de provas formais
completas das propriedades do IDFS.



