Nos ultimos anos um conceito inovador em atuadoegsinicos vem sendo implementado na area de robBsta conceito
apresenta algumas vantagens expressivas em redasdatuadores elétricos e hidraulicos, tais conuelente relacéo
peso/poténcia, fixagdo direta na estrutura e pilidsite de trabalhar em éareas classificadas. Oglatea pneumaticos,
conhecidos como "musculos pneumaticos", consistamima mangueira elastomérica envolta por uma cacilisdrica de
fibras flexiveis ndo-extensiveis, angularmentecadas, encaixada em suas extremidades por uméuestguie tem fungao
de fixac@o. Quando esta mangueira elastomérices8ipieada, 0 ar age contra sua superficie inteteade a aumentar o seu
volume. Conforme o aumento de volume interno, addu diminui seu comprimento devido a mudanca dglardas fibras
da malha que a envolve, e produz uma tracdo asig@ste estiver sujeito a um esforco mecéanico. O ésitappara a
construgdo do atuador pneumatico, descrito no pteseabalho, é formado por um elastémero de l&@aral ndo
vulcanizado. Este atuador apresenta caracterispieasliares, tais como comportamento resilientelevada rigidez
longitudinal das fibras da camisa trancada. Aplieacdipicas dos atuadores freqiientemente requerermamero
significativo de contracfes e extensdes, ou siEjmsaepetidos. Esta repeticao leva a fadiga esegiiente a falha do atuador.
O objetivo deste projeto é analisar os resultadogrdaios de tracdo e fadiga dos materiais que cammpd musculo
pneumatico desenvolvido.



