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Introducao

Dados de trajetérias de objetos moéveis sao geralmente F o L __;H -Tl__ .,___,H
representados como um conjunto de pontos em um mapa (ou T - ‘_'j;':f;;:rg T _— j.::%:Tg
banco de dados geograco). Estes pontos nao contém = #4 P e B
nenhuma informacao semantica, o que € importante para a e MR e

sua compreensao. Isto torna o processamento muito custoso. T S R LI
Neste trabalho estes dados sao enriquecidos semanticamente H i S

com a implementacao de dois algoritmos de
pré-processamento de mineracao de dados.

Objetivos

Enriquecer dados de trajetérias de objetos modveis com
informacao geograca para simplicar consultas, analises e
mineracao sobre estes dados.
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Foram implementados dois algoritmos: SMoT (Stops and
Moves of Trajectories) e CB-SMoT (Clustering Based-SMoT). O
primeiro enriquece a trajetéria de um objeto movel
informando locais relevantes por onde este objeto passou. O
segundo identica os pontos lentos de uma trajetéria e os |
. . . Trajectory B _ﬁ—\
associa a locais conhecidos no mapa ou a regides
desconhecidas ("Unknowns").

Metodologia

Os algoritmos foram implementados em Java como uma
extensao da ferramenta de mineracao de dados Weka. O
gerenciamento dos dados foram feitos com PostgreSQL
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Conclusoes

A adicdao de semantica aos dados de trajetdrias de objetos moveis reduz os custos de processamento em consultas, analise e
mineracao de dados, além de enriquecer as descobertas de informacdes sobre estas trajetdrias. O algoritmo SMoT permite
identicar locais importantes por onde um objeto passa durante a trajetoéria. Ja o CB-SMoT pode ser usado, por exemplo, para
controle de trafego urbano, identicando locais em que o uxo do transito é mais lento.
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