O trabalho consiste na implementacdo e manutencdo de algoritmos de pré-processamento para a descoberta de
conhecimento em dados de trajetérias de objetos méveis: SMoT e CB-SMoT. Estes algoritmos enriquecem os
dados de trgjetorias de objetos moéveis, obtidos por dispositivos como GPS, adicionando informagdo seméantica
a esses dados. Os agoritmos foram implementados como uma extenséo da ferramenta de codigo aberto Weka,
usando-se a linguagem de programacéo Java.



