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| Caminhadas com velocidades a partir

1 sujeito, hemiparético a direita, massa ||I Tl ' de 042 m.s' s30 mais estaveis e com
corporal de 74,4 kg e 1,66 metro de altura, velo;idades oréximas a 0,97 m.s”
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tambem sao mais simetricas. Essa

-1 .
m. forma randomiz : . . .
;_ ?e p 9 p _a do i a;la, : ) ombinacao de fatores pode repercutir
iIstem iInemetri r mer . .
ISt 0C qUatro cameras A0 menor risco de quedas e maior

digitais (25Hz) com processamento on line da se-

Marerials @ mMeTedos

2 | _ economia de energia.
- 0000
guéncia de imagens de 15 passadas consecutivas Velocidades (m.5)
_ _ 0,42 0,56 0,69 0,83 0,97
- LNP LP LNP LP LNP LP LNP LP LNP LP
na Camlnhada em eSteIra’ TC (s)| 1,14 41,07 | 1,02 0,96 | 0,84 0,77 | 0,81 0,76 | 0,67 0,65
dp dO tempo de contato TC dp +0,711 0,170 | +0,03 10,03 | +0,04 0,03 | +0,03 0,04 | 0,02 10,02
VTC _ d =
Y a@f | 0,67 0,70 | 0,69 0,65 [ 0,69 0,64 | 0,67 0,63 | 0,62 0,60
o dO temp > de contato T p (QZSS(Qld(QZ dp +0,05 10,05 | +0,02 10,01 | +0,02 0,02 | #0,03 0,03 | 0,02 10,02
x=
— ( Y ) x 100% vTéCé | 0,09 0,08 | 0,02 0,02 | 0,04 0,04 | 0,083 0,05 | 0,083 0,03
0,5(x+ y)
do x & q do lado direi S 5,42 6,17 7,92 6,25 2,4
B Rdel =P de contalo do jado dirello e Nota: Tempo de contato (TC); Duty factor (df); Variabilidade do tempo de contato (VTC) e

SRRk 2E0 a6 conlalo Go lado esquerdo indice de Simetria (IS). Onde LP é o lado parético e LNP é o lado néo parético. Valores

apresentados em média e desvio padrao.
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