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ARQUITETURA DE CONTROLE DISTRIBUIDO PARA RETROFITTING DE ROBOS
249 INDUSTRIAIS. Ronaldo Waschburger, Walter Fetter Lages (orient.) (UFRGS).
Foram montadas placas AIC (Actuator Interface Card). Estes circuitos podem ser utilizado como

controlador local de junta e/ou processador de I/O, possuem um mddulo TINI da Dallas Semiconductor o qual é
responsavel pelo processamento e comunicagdo CAN e Ethernet, a montagem trata-se da fixacdo dos componentes e
soquetes, e testes para verificar o seu funcionamento.Foi montado suporte para as AIC, este j& estava parcialmente
montado, neste caso foram necessarias algumas manutencdes e o término da montagem. Estdo sendo elaboradas
funcdes para o barramento CAN em linguagem C para TINI, estas funcdes ja existem implementadas em linguagem
Java, porém isto torna inviavel a implementacdo de tempo real utilizando barramento CAN, pois estas tém um
processamento lento, o objetivo € criar fun¢des em linguagem C para as TINI, com isto tem-se um maior
desempenho possibilitando a implementacéo de controle em tempo real utilizando o barramento CAN, para isto estao
sendo criadas: a descricdo das funces, bibliotecas com a implementacdo destas fungdes e um programa que utiliza
algumas destas funces, para realizar-se os primeiros testes. No momento estdo sendo desenvolvidas as fungbes para
utilizar o barramento CAN do computador, e ap0s ter-se estas fungdes funcionando corretamente se fara a
compilagdo para TINI a qual utiliza um microcontrolador da Dallas Semiconductor com arquitetura do 8051. (BIC).
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