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A determinacdo exata da posi¢do do estdgio moével de dispositivos que desenvolvem movimento sobre um plano com
dois graus de liberdade é um dos fatores de maior importancia no que diz respeito a operacao e controle dos mesmos.
Este trabalho apresenta um sistema de deteccdo de posi¢do do carro de um atuador planar eletromagnético. O sistema
¢ composto por uma régua reticulada com seus reticulos espagados por Imm de espessura, um sensor Optico
infravermelho com sua saida adquirida via porta paralela de um microcomputador e um software de manipulacéo dos
dados. O software consiste em um aplicativo Windows, multi-threaded (multitarefa). Todas as tarefas sdo executadas
em paralelo, possibilitando maior velocidade de processamento das informagGes. As informages de posigéo,
adquiridas via porta paralela, sdo interpretadas e valores de posicdo x tempo sdo gravados em um arquivo e
mostrados na tela, permitindo ainda a obtencdo de valores de velocidade e aceleracdo. Inicialmente, o sistema de
deteccdo de posicdo estd sendo utilizado para caracterizagdo do comportamento dindmico do atuador planar. Este
tipo de andlise é baseada no comportamento do estagio mével a partir da excitacdo das fases do enrolamento da
armadura do dispositivo, que resulta em seu deslocamento em linha reta sobre o plano. Posteriormente 6 mesmo
sistema de posicdo poderé ser utilizado para o acionamento do atuador planar, em que a informag&o sobre a posicao
do carro é decisiva para 0 acionamento de uma determinada fase do enrolamento da armadura.
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