Engenharias

259

ESTABILIDADE LOCAL DE SISTEMAS LINEARES SUJEITOS A SATURACAO EM AMPLITUDE E
EM TAXA DE VARIAGCAO DOS ATUADORES. Luciano Vargas Robaski, Joio Manoel Gomes da Silva Jinior
(Departamento de Engenharia Elétrica, Escola de Engenharia, UFRGS).

Diversos sistemas de controle apresentam atuadores limitados em sua resposta devido a limitagdes fisicas e

tecnoldgicas. Caso haja a ocorréncia de saturacdo em amplitude e/ou em taxa de variagéo na resposta dos atuadores o0 sistema em
malha fechada poderd vir a apresentar pontos de equilibrio parasitas, ciclos limites ou até mesmo tornar-se instavel. O trabalho a
ser explanado modelou o comportamento nao-linear do sistema multivariavel sob saturagdo do sinal de controle em amplitude e
em taxa de variagdo por um modelo politopico. Tal modelagem nos permite determinar uma lei de controle do tipo realimentacéo
de estados saturantes garantindo tanto a estabilidade assintética do sistema em malha fechada com relagdo a um dado dominio de
condicGes iniciais admissiveis bem como um certo desempenho nas proximidades da origem mesmo quando os atuadores saturem.
Para a resolucéo do problema prop6s-se um algoritmo iterativo baseado na solucdo de LMI’s. (CNPq — PIBIC / UFRGS).
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