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MINIMIZA(;AO DOS CUSTOS DE ATUADORES SUJEITOS A SATURA(;AO: ABORDAGEM
BASEADA NA SOLUCAO DE LMI’S. Luciano Vargas Robaski, Jodo Manoel Gomes da Silva Junior
(Departamento de Engenharia Elétrica, Escola de Engenharia, UFRGS).

Em praticamente todos os sistemas de controle, os atuadores apresentam limites. Assim sendo, devido a ocorréncia

de saturagdo na resposta dos atuadores o sistema em malha fechada podera vir a apresentar pontos de equilibrio parasitas, ciclos
limites ou até mesmo tornar-se instavel, ndo demonstrando performance nem robustez. O presente trabalho consistiu-se em
modelar o sistema multivariavel sob saturagdo de controle por um modelo politpico, ou seja, 0 comportamento ndo-linear do
sistema a malha fechada, nos possibilitando encontrar uma lei de controle que tanto nos proporcionasse a melhor combinacdo
possivel de atuadores bem como a estabilidade local do sistema dentro de um dominio de condic@es iniciais admissiveis mesmo
quando houvesse a saturagdo dos controles. Tal combinacdo foi moldada de modo que a cada atuador fosse atribuido um peso
seguindo a regra proposta de que quanto maior fosse o custo, maior seria 0 respectivo peso. Para a solugdo do problema propde-se
um algoritmo baseado na solucdo de LMI’s. (CNPq — PIBIC / UFRGS)
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