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UM SISTEMA MULTIAGENTES PARA O PLANEJAMENTO DE ALOCACAO DE RECURSOS. Mauricio
066 S. da Costa, Ricardo M. Bastos (Faculdade de Informética - Departamento de Computagdo Aplicada - PUCRS).
Este projeto tem por objetivo a elaboracdo de um protétipo para o sistema multiagente M-DRAP - Multi-agent

Dynamic Resource Allocation Planning. O sistema M-DRAP apresenta uma abordagem baseada em agentes para a
alocacdo dinamica de recursos em ambiente de manufatura. Neste sentido, o0 sistema apresenta uma arquitetura multiagente
genérica para um sistema de producdo e especifica uma estratégia orientada a mercado para alocacdo dindmica de recursos,
propiciando o tratamento de perturbacdes em tempo real. O prot6tipo permite a avaliacdo e demonstragdo das funcionalidades do
sistema no que se refere ao processo de negociagao entre 0s agentes que representam os recursos de producdo durante o processo
de alocagdo para o atendimento as demandas de producdo. O projeto estd sendo implementado em plataforma Java, totalmente
orientado a objetos. Ainda encontra-se em fase de implementacéo, ou seja, ainda nédo esta totalmente concluido. Alguns médulos
ja estdo realizando comunicacdo e diversos métodos ja estdo operando funcionalmente. (PIBIC/CNPq).
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