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CONTROLE VETORIAL E NAO LINEAR DO MOTOR DE INDUCAO. Ronaldo Valiati, Jorge P. Vasquez, Alexandre S.
Bazanella (Departamento de Engenharia Elétrica, Escola de Engenharia, UFRGS).

O motor de indugcdo é muito atrativo frente a outros tipos de motores devido a algumas de suas caracteristicas como robustez,
baixo custo, baixa necessidade de manutengdo, alta capacidade de sobrecarga e baixa relagdo peso/poténcia. Tradicionalmente,
principalmente pelas dificuldades em seu controle, 0 motor de indugdo ndo era utilizado em aplica¢Bes de alto desempenho como
no caso da robética, no automével elétrico e em acionamentos industriais de precisdo. Com a evolucéo da eletrénica de poténcia,
novos métodos de controle puderam ser implementados, ampliando o campo de aplicagdes do motor de indugdo. Entretanto,
atualmente ha um outro fator de importancia crescente no controle de motores elétricos: a minimizagdo do consumo de energia.
Neste contexto, este trabalho busca o desenvolvimento de novas estratégias de controle do motor de indugdo. No presente estagio
do trabalho sdo efetuadas simulagdes digitais do motor de indugdo com os métodos de controles estudados. Os sistemas,
inicialmente descritos pelas equacdes diferenciais que regem seus comportamentos (modelos matematicos), sdo representados
usando diagrama de blocos. Nas simulagdes buscam-se situacdes criticas para o funcionamento do motor, bem como a adequacéo
de alguns parametros que tornem seu comportamento mais estavel. Sdo também feitas comparacGes entre os métodos de controle
ndo-lineares estudados e o controle vetorial, para determinar quais sdo mais eficientes e em que condi¢fes oferecem vantagens
sobre outras estratégias de controle. As simulagdes realizadas mostram que é possivel obter o0 mesmo desempenho dos melhores
métodos utilizados atualmente porém com uma consideravel economia no consumo de energia. (CNPq - RHAE)
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