INSTRUMENTAGAO DE UMA COLUNA DE FLOTACAO
PILOTO PARA DESENVOLVIMENTO DE TECNICAS DE
CONTROLE DE NIVEL E TAMANHO DE BOLHA
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EXPERIMENTAL

A automatizagdo do controle de
espuma) foi realizada utilizando

INTRODUCAO

A flotacdo é um processo de concentracdo de minérios
largamente utilizado na indUstria mineral, cujo principal objetivo

nivel (altura da camada de
dois sensores de pressdo

de controle é garantir o desempenho metallrgico estabelecido,
ou seja, teor e recuperacdo do mineral de interesse no
concentrado. Os ensaios piloto de flotagdo em coluna exigem o
controle de um grande numero de variaveis manipuladas

hidrostatica.

A determinacdo em tempo real
automatizada utilizando técnicas de
digitais.

do tamanho de bolha foi
captura e analise de imagens

envolvidas no processo, tais como, vazdo de alimentagdo da
polpa, vazdo do afundado, vazédo de agua de lavagem, vazao de
ar, vazao de reagentes, etc. A altura da camada de espuma (nivel
da interface polpa-espuma) e o tamanho de bolha estdo entre os
parametros mais importantes a serem controlados. A oscilagao
desses parametros pode comprometer a estabilidade do
processo, prejudicando o desempenho metallrgico, exigindo,
assim, o monitoramento e controle preciso dos niveis destas
variaveis para que a coluna opere em condi¢des estaveis,

RESULTADOS E DISCUSSAO

O sistema de controle de nivel funcionou de forma satisfatéria,
com oscilagfes inferiores a 2 cm (para perturbagdes provocadas
pela mudanca do tamanho médio de bolha, conforme a Figura 3).

Foi possivel monitorar e controlar o diametro médio de bolha
entre 3,5 e 1 mm, assim como o holdup de ar, com o sistema

indispensavel para obtencdo de resultados otimizados e com proposto.
maior grau de confiabilidade e reprodutibilidade. Também, pouco
se conhece a respeito do comportamento dindmico do processo 14
durante os ensaios piloto, ficando evidente a necessidade de i - Holdup (%)
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Odténa Figura 2. Histérico de medicao do diametro médio de bolha e do
flotacéo holdup para diferentes dosagens de espumante (DF250).
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Figura 3. Tipicas imagens obtidas para as diferentes dosagens de
espumante (DF250). (A) sem tensoativo; (B) 3 mL/min e (C) 10
mL/min. Concentracédo da solu¢cdo méae de DF250 = 800 mg/L.
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CONCLUSOES

Os resultados obtidos em sistema bifasicos (agua-ar) foram
satisfatérios, atingindo-se o objetivo de controle automatizado
do nivel e determinagéo on-/ine do tamanho de bolha.

Bomba

dosadora Solugéo de

tensoativo

TRABALHOS FUTUROS

Ensaios de flotacdo de diferentes minérios e aperfeicoamento
dos sistemas de controle de nivel e tamanho de bolha.

Figura 1. Coluna de flotacdo piloto com controle automatizado
do nivel e medicéao on-/ine do tamanho de bolha.

AGRADECIMENTOS
&

Y/\ FAPERGS @cnpq uFRGs

Fundagdo de Ampao & Pevquing do Dxtado do Mo Gravde do Swl e




