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No LaPSI| esta sendo desenvolvido um SoC (system-on-chip) para controle de um set-top box compativel com o sistema
brasileiro de televisao digital (SBTVD). Uma parte deste SoC € um decodificador de video em hardware, que € compativel com
o padrao H.264. O desenvolvimento esta sendo feito em uma linguagem de descricao de hardware (VHDL) e o protétipo é

validado em um kit de desenvolvimento com FPGA.

TESTES DO PRH264

O PRH264 € um software desenvolvido pelo LaPSI para
servir como um decodificador de referéncia, por isso testes
foram feitos para verificar o seu perfeito funcionamento. Os
bistreams utilizados nos testes foram gerados pelo programa
JM  (H.264/14496-10 AVC REFERENCE SOFTWARE),
desenvolvido pela Joint Video Team, que serve de referéncia
para gerar bitstreams de video a partir de dados de video
sem compressao. Os testes feitos utilizando o JM sao
mostrados na tabela ao lado.
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RESULTADOS

A automatizacdo do ControleTuner
aumentou consideravelmente a rapidez
e praticidade de cada teste, pois agora
para realiza-lo basta executar 4
passos, antes eram 9, e alem disso
foram adicionadas caixas de dialogo
para reduzir o erro de operacao da
placa. Além disso a tabela feita a partir
dos testes do PRH264 foi de grande
ajuda para o aperfeicoamento e ajuste
do programa, pois com ela foi possivel
identificar o erro e corrigi-lo de maneira
mais rapida. A figura acima mostra o
PRH264 funcionando junto com o
ControleTuner.

Resumo dos testes do PRH usando o programa de referéncia JM — Versao 1.1.1
Autor: André Luis Bacarin Gobo — LaP51 — Delet —- UFRGS — Outubro de 2012
Versdo utilizada: prh_codeblocks_Jonas_julho 2012 v3
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TESTES EM PLACA

O ControleTuner € um software que recebe,
por meio de um pentv, bitstreams transmitidos por
emissoras atraves do ar e os retransmite ao
PRH264 ou a placa de prototipacao por uma
interface de rede. A placa FPGA ML509
implementa o circuito do decodificador H264
“Intra-only”, o qual consegue decodificar quadros |
do perfil Baseline. A imagem ao lado mostra a
placa ML509 e a imagem que ela decodificou. O
bitstream foi captado da emissora através do
ControleTuner e transmitido para a placa através
do cabo Ethernet (cabo azul). Com a necessidade
de verificar o funcionamento dos maoddulos
Implementados pela equipe foi preciso avaliar
uma grande gama de parametro do decodificador
da televisao digital. Assim, o ControleTuner foi
aperfeicoado para que o procedimento de teste
flcasse mais rapido e pratico comparado ao que
era antes. A integracao entre o ControleTuner e o
PRH também foi realizada para verificar e
observar transmissOes de emissoras sem a

utilizacao da placa.
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